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Le creuseraent des galeries de mines est realise en utilisant, 
de maniere connue, une machine appartenant a l'un des deux types suivants 

- machine denommee "mineur continu", qui est munie d'un orga- 
ne d'abattage s'etendant sur la largeur entiere de la galerie, en etant 
monte -a 1'extremite d'un bras monte pivotant par rapport au bati de la 
machine autour d'un axe horizontal. Cette machine possede un rendement 
Sieve, mais a son application liadtee a Sexploitation de galeries ayant 
des sections transversales rectangulaires . 

- machine dite "a attaque ponctuelle", qui est munie d'un 
organe d'abattage ayant une largeur trSs inferieure a celui d'un "mineur 
continu", monte a 1'extremite d'un bras monte pivotant autour de deux 
axes : un axe horizontal, et, un axe vertical. L'organe d'abattage d'une 
telle machine peut atteindre pratiquement n'importe quel point de la ga- 
lerie et ainsi, permettre la realisation de toute section transversale 
desiree. Par contre, la faible surface d'attaque de cet organe d'abatta- 
ge conduit I l'obtention de rendements d 'exploitation faible*. 

Si on envisage de concilier la facilite de realiser des sec- 
tions transversales de formes diverses du second type de machine, avec 
l'obtention du rendement elevS des machines du premier type, il devient 
necessaire de concevoir une realisation nouvelle. 

C'est le but de l'invention qui a done pour objet une machine 
de creusement constituee par : 

- un bati principal mobile, 

- un bras, support d'outil d'abattage, attele au bati princi- 
pal par, d'une part, un dispositif d'orientation de ce bras autour d'un 
premier axe, generalement horizontal transversal, d'autre part, un dispo- 
sitif d'orientation de ce bras autour d'un deuxieme axe, generalement ver- 
tical, orthogonal au premier axe, et, 

- un outil d'abattage monte a 1'extremite du bras porte-outil. 
Cette machine comporte un autre dispositif d'orientation du 

bras support d'outil autour d'un troisieme axe horizontal parallele a 
I'axe longitudinal du bati principal. 

De maniere prSferee, la machine comporte egaleroent les avan- 
tageuses dispositions suivantes : 

- elle comporte un chassis monte sur le bati principal en 
etant susceptible d'etre incline par rapport a ce bati principal par pi- 
votement autour dudit troisieme axe. les dispositifs d'orientation autour 
des premier et deuxieme axes reliant le bras support d'outil au chassis ; 
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- le bati principal comporte deux emplacements distincts dis- 
poses de part et d T autre de son plan longitudinal median, cependant que 
le troisieme axe est dispose, selectivement, a l'un de ces deux emplace- 
ments ; 

5 - le deuxieme axe constitue 1'axe de pivotement, par rapport 

au chassis, d'une tourelle qui supporte le premier axe ; 

- chacun des dispositifs d 'orientation autour des premier, 
deuxieme et troisieroe axes comprend un organe de maintien de V orienta- 
tion choisie, tel qu'un verin hydraulique, attele entre deux elements 

10 successifs a pivotement relatif . 

L' invention sera mieux comprise, et des caracteristiques se- 
condaires et leurs avantages apparaxtront au cours de la description 
d'une realisation donnee ci-dessous £ titre d'exemple. 

II est entendu que la description et les dessins ne sont 
15 donnis qu'l titre indicatif et non limitatif . 

II sera fait reference aux dessins annexes, dans lesquels : 

- la figure 1 est une vue en Elevation d'une machine confor- 
me a* l 1 invention ; 

- la figure 2 est une vue suivant flSche F de la figure 1 ; et, 

- la figure 3 est une coupe suivant III-III de la figure 1. 
La machine representee comporte un bati principal 1, muni de 

chenilles 2 qui le rendent mobile. Un chassis auxiliaire 3 est montg sur 
le bati 1. A cet effet, le bati 1 comporte, en deux emplacements distincts, 
symStriques par rapport a son plan longitudinal median P, 
des alesages 4 susceptibles de recevoir des axes 5 de pivotement horizon- 
taux, parallgles 3 I'axe longitudinal 6 du bati 1. Un ve*rin hydraulique 7 
est atteU entre des points d' articulation 8 et 9 disposes sur le bati 1 
et sur le chassis 3, respectivement . Deux points d* articulation 8, et, 
deux points d' articulation 9 sont prevus, un de chaque sorte de chaque 
cote du plan de symetrie de 1' element correspondant -bati 1 ou chassis 3. 

Le chassis auxiliaire 3 possede done un dSbattement de pivo- 
tement autour de l'axe 5 recu dans l f un des deux emplacements 4, et a sa 
face supSrieure 10 qui est, soit horizontale (traits continus sur le des- 
sin), soit inclinee par rapport a l'horizontale vers l'un ou l'autre des 
cote's du bati 1 (traits interrompus sur les dessins). Dans sa configura- 
tion, dans laquelle la face 10 est horizontale, le chassis auxiliaire 3 
supporte un axe 11 qui est vertical. Cet axe 11 realise le montage a pi- 
votement d'une tourelle 12, qui supporte une fourche a deux branches 13. 
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A son tour, cette fourche a deux branches 13 supporte l'axe 
d'articulation en deux parties 14, qui est horizontal, lorsque la face 
10 du chassis 3 est horizontale, et qui, lorsque la fourche 13 est dis- 
posee symetriquement par rapport au plan I? du bati 1, s'Stend transver- 
5 salement. Cet axe 14 realise le montage a pivoteiaent d'un bras 15 a 
1'extremite duquel deux tambours d'abattage de minerals 16 sont montes 
rotatifs autour d'un axe 17 parallSle a l'axe 14. Des verins hydrauliques 
18, atteles entre le chassis auxiliaire 3 et la tourelle 12 permettent 
le reglage de 1" orientation de cette tourelle autour de l'axe 1 1 . De me- 

10 me, des verins 19, atteles entre la tourelle 12 et le bras 15, permettent 
le rSglage de 1' orientation dudit bras autour de l'axe 14. Ainsi, le bras 
15 peut pivoter paralUlement au plan P (traits continus de la figure 2), 
ou obliquement par rapport a ce plan (traits interrompus de la figure 2), 
cependant que les tambours d'abattage 16 peuvent abattre le minerai a pro- 

15 ximite du sol 20 (traits continus de la figure 1) ou a proximite du to it 
21 de la galerie de mine (traits interrompus de la figure 1) . 

La machine representee comporte en outre un certain nombre 
d'autres dispositions. Ainsi, une chargeuse a pinces 22 est montee pivo- 
tante par rapport au bati principal 1 autour d'un axe 23 horizontal trans- 

20 versal et est disposee a proximite de la zone situee en des sous et a 

l'arriere des tambours d'abattage 16. Cette chargeuse a pinces guide les 
produits abattus jusque sur le convoyeur d v evacuation 24, dont 1' extremi- 
ty de deversement 25 est articulee autour d'un axe horizontal 38 afin de 
permettre le reglage en hauteur de la jetie des produits. L'extremite 25 

25 est egalement articulee autour d'un axe 26 perpendiculaire au plan du 
convoyeur d T evacuation 24. La machine comporte egalement des patins de 
calage lateral 27 reglables (28) en position et susceptibles de venir en 
appui sur les parois laterales 29 de la galerie afin d' immobiliser la ma- 
chine pendant l'abattage du minerai. Des semelles d' immobilisation 30 re- 

30 glables (39) sont egalement prevues pour immobiliser la machine par rap- 
port au sol 20. Enfin, le bati 1 supporte les divers organes d'entraxne- 
ment : groupe electrohydraulique 31, reservoir 32, dispositif de refrige- 
ration du fluide hydraulique 33, poste de conduite 34. Par ailleurs, le 
bras 15 supporte le moteur 35 d'entrainement des tambours d'abattage 16 et 

35 le dispositif reducteur de vitesse 36 dispose entre le moteur 35 et les- 
dits tambours d'abattage. 
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fonctionnement de la machine va maintenant Stre exposed La 
.configuration la plus caracteristique est celle oii l'abattage doit etre 
realise selon une direction du toit, qui est inclinee transversalement 
(figure 3), ce qui conduit S l'ohtention d'une forme generale trapezoi- 
dale de la section transversale de la galerie. Pour pennettre aux tam- 
bours d'abattage 16 d'atteindre le toit 21, 1'opSrateur fait pivoter le 
chassis auxiliaire 3 autour de l'axe 5 dispose* a 1' emplacement 4 corres- 
pondant a l'obtention de l'inclinaison necessaire, puis, fait pivoter, 
par phases successives d'abattage, la tourelle 12 autour de l'axe 11. 
Ainsi, les tambours d'abattage -16 atteignent la totality de la surface 
du toit 21 et abattent le minerai selon la direction dSsiree. Malgre la 
poussiere importante provoquee par l'abattage, 1'operateur est assurS de 
deplacer les tambours d'abattage parallelement a la direction du toit 21 
puisque ce dSplacement resulte du pivotement de la tourelle 12 autour de 
l'axe 11 et est regie' une fois pour toutes avant le dgbut de l'abattage. 
Ainsi, sont elimines les risques d'entamer le toit 21 au-deia de la cou- 
che contenant le minerai, ou de I'endommager en le creusant S un emplace- 
ment non prevu, ou encore, de n'abattre qu' incompletement la couche de 
minerai • 

20 En outre, la puissance d'abattage des tambours 16 est grande, 

trSs supexieure a celle de l'organe d'abattage d'une machine "a attaque 
ponctuelle". Le rendement de l'abattage est done Sieve". 

Par ailleurs, les tambours d'abattage utilises ont une sec- 
tion cylindrique et permettent la realisation de raccords 37 sensible- 
25 ment S angle droit des parois laterales 29 avec le sol 20. Tel n'est pas 
le cas du fonctionnement des organes d'abattage de formes spherique ou 
tronconique des machines "a attaque ponctuelle" qui ne permettent l'ob- 
tention que de raccords 37 constitues par des conges courbes de grands 
rayons. L* augmentation de largeur que permet 1 'adoption de la machine 
decrite, entre les raccords 37, par rapport a une machine "a attaque ponc- 
tuelle" est done trSs importante. 

L* invention n'est pas limitee a la realisation decrite, mais en 
couvre au contraire toutes les variantes qui pourraient lui Stre appor- 
tees sans sortir de son cadre, ni de son esprit. 
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1 - Machine de creusement constitute par : 

- un bati principal mobile (1), 

- un bras (15), support d'outil d'abattage (16), attele au 
bati principal (1) par, d'une part, un dispositif d' orientation de ce 
bras autour d'un premier axe (14), gSneralement horizontal transversal, 
d'autre part, un dispositif d'orientation de ce bras autour d'un deuxiS- 
me axe (11), genSralement vertical, orthogonal au premier axe, et, 

- un outil d'abattage (16) monte a l'extremite du braa (15) 

porte-outil, 

caracterisee en ce qu'elle comporte un autre dispositif d'orientation 

du bras support d'outil autour d'un troisi&ne axe (5) horizontal parallS- 

le a l'axe longitudinal (6) du bSti principal. 

2 - Machine selon la revendication 1,. caracterisee en ce 
qu'elle comporte un chassis (3) monte sur le btti principal (1) en etant 
susceptible d'etre incline (7) par rapport a ce bati principal par pivo- 
tement autour dudit troisiSme axe (5), les dispositifs d'orientation 
autour des premier (14) et deuxieme (11) axes reliant le bras support 

d'outil au chassis (3). 

3 - Machine selon la revendication 2, caracterisee en ce que 
le bati principal (1) comporte deux emplacements distincts (4) disposes 
de part et d'autre de son plan longitudinal median (P), cependant que le 
troisiSme axe (5) est dispose, selectivement, a l'un de ces deux empla- 
cements (4) . 

4 - Machine selon l'une quelconque des revendications 2 et 
3, caracterisee en ce que le deuxieme axe (11) constitue l'axe de pivote- 
ment, par rapport au chassis (3), d'une tourelle (12) qui supporte le 

premier axe (14) . 

5 - Machine selon l'une quelconque des revendications 1 S 4, 
caracterisee en ce que chacun des dispositifs d'orientation autour des 
premier (14), deuxieme (11) et troisiSme (5) axes comprend un organe 

(19, 18, 7) de maintien de 1 ' orientation choisie, tel qu'un verin hydrau- 
lique, attele entre deux elements successifs (15-12, 12-3, 3-1) a pivote- 
ment relatif. 
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